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DOCKET NO.: ^P56US2XPCT 

IN THE UNITED STATES PATENT AND TRADEMARK OFFICE 

IN RE APPLICATION OF: Andre CHOVIN, et al. 

SERIAL NUMBER: NEW U.S. PCT APPLICATION (based on PCT/FR00/00899) 
FILED: HEREWITH f ., 

FOR: UNIVERSAL TOOL FOR SUPERVISING AND DRIVING 

AUTOMATONS " 



REQUEST FOR CONSIDERATION OF DOCUMENTS 
CITED IN TNTERN ATION AT , SEARCH REPORT 



Assistant Commissioner for Patents 
Washington, D.C. 20231 

Sir: 

In the matter of the above-identified application for patent, notice is hereby given that 
applicant(s) request that the Examiner consider the documents cited in the International 
Search Report according to MPEP §609 and so indicate by a statement in the first Office 
Action that the information has been considered. When the Form PCT/DO/EO/903 indicates 
both the search report and copies of the documents are present in the national stage file, there 
is no requirement for the applicant(s) to submit them (1 156 O.G. 91 November 23, 1993). 



Respectfully submitted, 
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MAIER & NEUSTADT, P.C. 





Marvin J. Spivak 
Attorney of Record 
Registration No. 24,913 
Surinder Sachar 
Attorney of Record 
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OUTIL UNIVERSEL DE SUPERVISION ET DE PILOTAGE 
D'AUTOMATES 

5 

La presente invention se rapporte a un outil universel de 
supervision et de pilotage d'automates. 

Les automates dont il est question ici peuvent aussi bien etre 
des micro-automates de petites dimensions (de quelques centimetres) 
10 que des automates de dimensions bien plus grandes, et ces appareils 
peuvent aussi bien piloter des machines diverses (moteurs, actionneurs, 
robots,...) que superviser des capteurs. 

Les appareils connus de commande d'automates sont soit des 
superviseurs a usage general, complexes, couteux et difficilement 
15 portables d'un type de plateforme a un autre et/ou difficilement 
personnalisables, soit des interfaces de dialogue et de parametrage 
dediees a un produit precis, dont les fonctionnalites sont reduites, figees 
et fermees, et qui sont egalement difficilement portables et 
personnalisables. 

20 La presente invention a pour objet un outil de supervision et de 

pilotage d'automates, outil qui soit dote de fonctionnalites nombreuses et 
puissantes, qui soit simple, economique et portable sur differentes 
plateformes, en particulier sur PC. 

L'outil conforme a ['invention est un outil universel de 

25 supervision et de pilotage d'automates a I'aide d'un micro-ordinateur relie 
a ces automates qui sont munis de leurs propres fonctions d'echange de 
donnees, et il est caracterise en ce qu'il comporte un pilote d'interface 
d'automate echangeant des ordres et/ou des donnees avec un tableur 
execute sur le micro-ordinateur, ce pilote echangeant par ailleurs des 

30 donnees et/ou des ordres avec au moins un automate via les moyens de 
communication du micro-ordinateur et de son systeme d'exploitation. 

La presente invention sera mieux comprise a la lecture de la 
description detaillee d'un mode de realisation, pris a titre d'exemple non 
limitatif et Jllustre par le dessin annexe dont la figure unique est un bloc- 

35 diagramme d'un outil conforme a I'invention. 
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L'outil 1 de la figure unique du dessin comporte un micro- 
ordinateur 2, par exemple de type PC. L'un des programmes dont est 
equipe ce micro-ordinateur est un tableur 3, par exemple de marque 
EXCEL. Ce tableur 3 envoie des ordres et/ou des donnees a un pilote 
5 d'interface d'automate 4 et en regoit des donnees. Ce pilote 4 
communique avec le systeme d'exploitation 5 du micro-ordinateur. Le 
systeme 5 a acces a au moins une ligne de communication 6 reli6e a un 
port d'entrees-sorties 7 du micro-ordinateur. Cette ligne de 
communication 6 peut etre de type serie, parallele ou un bus. La ligne 6 

10 est reliee a un ensemble 8 d'automates. 

Sous ce terme d'automates on designe ici des composants 
d'automatisme « intelligents » # c'est-a-dire munis au moins de moyens 
leur permettant de communiquer avec le micro-ordinateur 2 via la ligne 
de communication 6, au moins dans un sens, pour en recevoir des ordres 

1 5 et/ou des donnees et/ou pour lui transmettre des donnees (telles que des 
grandeurs physiques mesurees s'il s'agit de capteurs, ou des position s'il 
s'agit de composants mobiles, ou des etats s'il s'agit de commutateurs, 
par exemple). De facon avantageuse, ces composants comportent une 
memoire dans laquelle peuvent etre memorisees des donnees concernant 

20 leurs caracteristiques ou leur fonctionnement. Des exemples de tels 
composants sont des actionneurs, des senseurs, des servo-valves, des 
relais, des automates programmables,... ou bien des ensembles 
d'entrees/sorties deportees, c'est-a-dire des ensembles distincts du 
micro-ordinateur et des composants d'automatisme, relies a la ligne 6 et 

25 comportant au moins un convertisseur analogique-numerique et/ou un 
convertisseur numerique-analogique, ainsi qu'un multiplexeur et/ou un 
demultiplexeur, ou bien encore des automates programmables qui 
comportent les memes fonctions que les ensembles d'entrees/sorties 
deportees, avec en sus la capacite d'executer par eux-memes des 

30 sequences d'automatismes. 

Le pilote 4 permet de gerer et d'optimiser le dialogue entre le 
micro-ordinateur 2 et les automates 8 au travers du systeme 
d'exploitation 5. II emule le langage proprietaire de commande et/ou de 
dialogue et/ou de parametrage et/ou de telechargement de programme 

35 des automates 8. II organise en messages les ordres emanant du tableur 
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pour les envoyer aux automates 8, et il extrait les donnees des messages 
parvenant des automates pour les transmettre sous forme appropriee au 
tableur. Ces messages doivent, bien entendu, etre compatibles avec les 
caracteristiques de transmission sur la ligne 6. 
5 La realisation du pilote 4 est evidente pour I'homme de Tart 

connaissant ce langage proprietaire et la programmation du micro- 
ordinateur. 

Les diverses fonctions de I'outil de I'invention sont les 
suivantes : 

10 il permet de changer I'etat de tout automate de I'ensemble 8 

initialiser, demarrer, arreter, parametrer, tester tout automate, 
telecharger un programme dans tout automate,...) . 

il permet de modifier, le cas echeant, un ou plusieurs 
parametres specifiques de Tun au moins des automates 8 (par exemple : 

15 vitesse de rotation, s'il s'agit d'un moteur...). 

il permet de lire iterativement, a une periode definie (periode 
d'echantillonnage compatible avec les caracteristiques du systeme 
d'exploitation 5) un ensemble de donnees rangees dans I'ordre 
(generalement croissant) dans une colonne ou dans une ligne du tableur 

20 3, a raison d'un echantillon par cellule. 

II permet de faire varier dans le temps un attribut graphique 
(taille, couleur, position, plan,...) d'un dessin, d'une image, d'un film ou 
de tout objet dessinable ou importe dans le tableur, en fonction de la 
valeur numerique ou de I'etat d'une donnee lue dans les memoires d'un 

25 automate. 

II permet d'associer une action a un objet graphique ou a une 
interface de dialogue du tableur, en modifiant une donnee implantee dans 
la memoire de Tautomate. 

30 Ainsi, I'utilisateur peut disposer d'un ensemble d'exemples 

d'actipnnements et de dialogues pouvant etre traites avec le tableur et 
sous un systeme de developpement tel que « Visual Basic », « Visual 
C »,.... II peut alors construire un « mini-superviseur » personnalise tout 
en utilisant un autre outil bien connu et tres largement utilise, qui est le 

35 tableur . De plus, si le tableur est associe dynamiquement a au moins un 



autre programme, par exemple s'il fait partie d'un integre tel qu' OFFICE, 
I'utilisateur peut, a I'aide de cet autre programme traiter, c'est-a-dire 
animer, stocker, presenter, analyser et classer toutes les donnees ou 
combinaisons de donnees issues des automates. 

Bien entendu, le pilote 4 est concu de telle facon qu'il ne 
perturbe pas les liens dynamiques entre le tableur et les programmes qui 
lui sont associes. 
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REVENDICATIONS 



1 - Outil universel de supervision et de pilotage d'automates 
(8) a I'aide d'un micro-ordinateur (2) relie a ces automates qui sont munis 
de leurs propres fonctions d'echange de donnees, caracterise en ce qu'il 
comporte un pilote d'interface d'automate (4) echangeant des ordres 
et/ou des donnees avec un tableur (3) execute sur le micro-ordinateur, ce 
pilote echangeant par ailleurs des donnees et/ou des ordres avec au 
moins un automate via les moyens de communication (6) du micro- 
ordinateur et de son systeme d'exploitation (5). 

2 - Outil selon la revendication 1 , caracterise par le fait que les 
automates sont a entrees/sorties deportees, et que les capteurs et/ou 
actionneurs relies aux automates sont « intelligents ». 

3 - Outil selon Tune des revendications precedentes, 
caracterise par le fait que le tableur est dynamiquement associe a au 
moins un autre programme, et que les donnees issues des automates 
sont traitees par cet autre programme. 




REVENDICATIONS 



1 - Systeme de supervision et de pilotage d'automates (8) 
comportant un micro-ordinateur (2) relie a ces automates qui sont munis de 
leurs propres fonctions d'echange de donnees, caracteris§ en ce qu'il 
comporte un pilote d'interface d'automate (4) 6changeant des ordres et/ou 
des donn§es avec un tableur (3) execute sur le micro-ordinateur, ce pilote 
6changeant par ailleurs des donn§es et/ou des ordres avec au moins un 
automate via les moyens de communication (6) du micro-ordinateur et de 
son systdme Sexploitation (5). 

2 - Systeme selon la revendication 1, caracterise par le fait que les 
automates sont a entrees/sorties deportees, et que les capteurs et/ou 
actionneurs reli&s aux automates sont « intelligents y>. 

3 - Systeme selon Tune des revendications precedentes, 
caracterisd par le fait que le tableur est dynamiquement associe a au moins 
un autre programme, et que les donnees issues des automates sont4rettees 
par cet autre programme. 
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REVENDICATIONS 



1 - Systeme comportant un micro-ordinateur (2) relie a des 
automates (8) qui sont munis de leurs propres fonctions d'echange de 
donnees, les automates etant relies a des capteurs et/ou a des actionneurs 
caracterise en ce que le micro-ordinateur comporte un pilote d'interface 
d'automate (4) echangeant des ordres et/ou des donnees avec un tableur (3) 
execute sur le micro-ordinateur, ce pilote echangeant par ailleurs des 
donnees et/ou des ordres avec au moins un automate via les moyens de 
communication (6) du micro-ordinateur et de son systeme d'exploitation (5). 

2 - Systeme selon la revendication 1 , caracterise par le fait que les 
automates sont a entrees/sorties deportees, et que les capteurs et/ou 
actionneurs relies aux automates sont « intelligents ». 

3 - Systeme selon Tune des revendications precedentes, 
caracterise par le fait que, le tableur etant dynamiquement associe a au 
moins un autre programme, le systeme comprend des moyens de traitement 
des donnees issues des automates par cet autre programme. 
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